
Summary（摘要）
 
OHAuto 是openHarmonyOS 汽车领域的重要版本，运行在汽车上，满足智能座舱、车联网终端、通信娱乐、汽车和万物安全互联的操作系统。 使用 OH OHAuto，可以大大降低汽车研发成本，提升研发效率，实现软硬件系统快速迭代，从而颠覆汽车用户体验。

Motivation（原因）
1、汽车智能座舱研发周期长，应用定制开发多，没有统一标准的操作系统，低水平重复建设多
2、汽车数据孤岛，和物联网隔离，没有安全可靠便捷的连接方式，用户体验很差
3、系统迭代升级慢，硬件跟不上软件发展，导致用户不用汽车软件，车载终端价值低 
 
Goals（目标）
1、 整合开源社区的力量，加快OpenHarmony 在汽车行业的应用，减少研发周期，降低研发成本，更快更好的满足汽车智能座舱的迭代和创新 
2、 让汽车的应用开发者更加快捷，实现跨终端应用部署优势和丰富应用生态
3、 让 汽车成为 连接用户生活，实现万物互联互通，成为智能城市的重要节点








Non-Goals
NA

Proposal（提案）
1、 发布可以快速部署运行OpenHarmony 汽车智能座舱社区版本 OHAuto  
2、 提供车机系统移植的方法文档
3、 支持兼容的Android 软件框架
4、 移植原有车机应用生态，进行完整功能运行和演示
5、 开放 OH原生应用和组件，集成OH现有手机应用生态软件
6、 持续更新迭代，支持更多的智能座舱芯片






硬件架构
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软件架构
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User Stories (optional)
NA
Story 1
车主直接使用车内的语音助理，给家人的 智能音箱打电话，如果有人就直接电话，如果没人提示就语音留言，感知到家人到家，自动播放语音信箱，实现 车和智能家居的互联互通 ；突出 车和智能家居，互联互通的优势。

Story 2
用户手机上最新下载应用，上车后，车机自动下载和账号同步，无缝切换应用，车载屏幕更大，体验更好，但是是同一个应用； 突出 运行OHAuto一次开发多处运行的成本优势。  
Story 3
用户的车机屏幕，可以看到 拥堵道路最前面车辆的前置摄像头的视频，实现车和车的互联互通，突出 OHAuto  外设互通功能强大和便捷。
 
Notes/Constraints/Caveats (optional)
NA
Risks and Mitigations
NA

Design Details

1、 博泰负责
(1) 给到成熟硬件平台，协助基础系统的移植，移植适配 Android应用  
(2) 支持车载应用场景的操作系统框架及相关的组件开源
(3) 支持更多智能座舱开发工具，加快汽车行业生态建设
2、 中科院软件所负责
(1) 移植openHarmony 到成熟车机芯片（ 主芯片需支持Android良好）
(2) 形成一个openHarmony 车机 最小系统 运行版本
(3) 提供openHarmony 底层技术支持
3、  润和软件
(1) 提供车机外设 摄像头，可插拔的扩展板和驱动支持
(2) 提供核心板、外设板的参考设计，标准化各种板卡的规格
(3) 支持最新最前瞻外设生态，比如 HUD，VRAR，眼球识别，LiDAR等
(4) [bookmark: _GoBack] 适配更多硬件芯片和外设支持



 Test Plan
1.ut
2.st

Graduation Criteria
NA
Upgrade / Downgrade Strategy
NA
Implementation History
NA
Drawbacks
NA
Alternatives
NA
Infrastructure Needed (optional)
NA
References (optional)
NA
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